
Acceleration Analysis
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เนือ้หาการเรียนการสอน

ความเร่ง
ความเร่งสัมพัทธ์
การวิเคราะห์หาความเร่ง

เวกเตอร์ (Vector)
ความเร่งสัมพัทธ์หรือรูปเหลี่ยมความเร่ง (Relative acceleration or acceleration polygon)
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ความเร่ง
1

ความเร่งเชิงเส้น

ความเร่งเชิงมุม
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ความเร่ง
2

องค์ประกอบความเร่ง
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จุดศูนย์กลางความโค้ง
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องค์ประกอบความเร่งในแนว t แสดงการเปลี่ยนขนาดของ
ความเร็ว
องค์ประกอบความเร่งในแนว n แสดงการเปลี่ยนทิศทางของ
ความเร็ว



การวเิคราะห์ความเร่งด้วยเวกเตอร์
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ความเร่งคอริโอลิส
ความเร่งของจุด P เทียบกับ XYZ
ความเร่งของ xyz เทียบกับ XYZ
ความเร่งของจุด P เทียบกับ xyz
ความเร็วเชิงมุมของ xyz เทียบกับ XYZ
ความเร็วของจุด P เทียบกับ XYZ
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ความเร่งคอริโอลิสเป็นความเร่งที่เปน็ผลมาจากการเคลื่อนที่ของวัตถุหนึ่งบนอีกวัตถุหนึ่งที่
มีการเคลื่อนที่แบบหมุน
เงื่อนไขในการเกิดความเร่งคอริโอลิส
จุดสองจุดทับกันโดยที่จุดทั้งสองอยู่บนชิ้นต่อโยงต่างกัน
จุดที่อยู่บนชิ้นต่อโยงอันหนึ่งแต่ถูกบังคับให้เคลื่อนที่บนอีกชิ้นต่อโยงหน่ึง
จุดที่อยู่บนชิ้นต่อโยงอันหนึ่งแต่ถูกบังคับให้เคลื่อนที่บนอีกชิ้นต่อโยงหนึ่ง

การวเิคราะห์ความเร่งด้วยเวกเตอร์



การวเิคราะห์ความเร่งด้วยวธีิรูปเหลีย่ม
1

ก าหนดความสัมพันธ์ของความเร่งให้เหมือนกับกรณีของความเร็วสัมพัทธ์
ความเร่งจะมีสององค์ประกอบ
ในกรณีที่การก าหนดความสัมพันธ์ในข้อที่ 1 นั้น ก่อให้เกิดความเร่งคอริโอลิสแล้ว ใน
สมการความสัมพันธ์ดังกล่าวจะต้องเพิ่มพจน์ความเร่งคอริโอลิสเข้าไปด้วย


