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รายวชิาน้ีเก่ียวข้องกับอะไร?

สาระส าคัญของกลศาสตร์เครื่องจักรกล ค านิยาม หลักการ และทฤษฎีที่เกี่ยวข้อง

ความเก่ียวข้องและส าคัญ จุดมุ่งหมายของรายวชิา

ผลลพัธก์ารเรยีนรู้ การประเมินและส่ิงสนับสนุน

การวิเคราะห์จลนศาสตร์ (kinematic analysis) ซึ่งเป็นการวิเคราะห์เรขาคณิตของการเคลื่อนที่ 
(geometry of motion) ของกลไกด้วยความสัมพันธ์ระหว่างต าแหน่ง ความเร็ว และความเร่ง
การวิเคราะห์จลนพลศาสตร์ (kinetic analysis) ซึ่งเป็นการวิเคราะห์แรงในกลไก และการสมดุล
การวิเคราะห์ระบบลูกเบี้ยว ระบบเฟือง ฯ
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รายวชิาน้ีมจีดุหมายเพื่อ...?

ประยุกต์ใช้องค์ความรู้เดิม (prior knowledge applying) ในรายวิชากลศาสตร์
วิศวกรรมภาคพลศาสตร์

ความเก่ียวข้องและส าคัญ จุดมุ่งหมายของรายวชิา

ผลลพัธก์ารเรยีนรู้ การประเมินและส่ิงสนับสนุน

ไดอ้งค์ความรู้ใหม่ (knowledge acquiring) เกี่ยวกับการเรียนรู้วิธีการวิเคราะห์
การเคลื่อนที่ของกลไก การออกแบบกลไกเพื่อให้ได้รูปแบบการเคลื่อนที่ตามท่ีก าหนด 
และการวิเคราะห์แรงในกลไกหรือเครื่องจักรกลเพื่อน าไปสู่การออกแบบเครื่องจักรกล
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คุณจะสามารถท าอะไรได้เมื่อเรยีนเสรจ็ส้ินรายวชิาน้ี?

แยกแยะ (distinguish) ความแตกต่างระหว่างกลไก (mechanism) 
โครงถัก (truss) โครงกรอบ (frame) และเครื่องจักร (machine)

ความเก่ียวข้องและส าคัญ จุดมุ่งหมายของรายวชิา

ผลลพัธก์ารเรยีนรู้ การประเมินและส่ิงสนับสนุน สร้าง (create) โครงร่างของกลไกที่พบเห็นได้ในชีวิตประจ าวันเพื่อ
การศึกษาด้านจลนศาสตร์ และระบุ (identify) ความสัมพันธ์
ระหว่างต าแหน่ง (position) เวลา (time) ความเร็ว (velocity) และ
ความเร่ง (acceleration)

พัฒนา (develop) แบบจ าลองกลไกแบบระนาบและเครื่องจักรตาม
หลักจลนศาสตร์และจลนพลศาสตร์

แก้ปัญหา (solve problem) ที่เกี่ยวข้องกับกลไกแบบระนาบใน
เครื่องจักรโดยประยุกต์ใช้วิธีการแบบกราฟิกและแบบวิเคราะห์

ข้อความแถลงที่คุณจะต้องท า/ปฏิบัติ (do) ได้ด้วยสิ่งที่รู้ (know) และเข้าใจ 
(understand) หลังจากผ่านกิจกรรมหรือประสบการณ์การเรียนรู้ในรายวิชา
เพื่อให้เกิดประโยชน์และผลกระทบที่ดีระยะยาวในบริบทชีวิตจริง (long-
term Impact) หรือท่ีมุ่งหวัง (expectation) ตามบทบาทในการปฏิบัติงาน
และโอกาสอาชีพหลังส าเร็จการศึกษา
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รายวชิาจะประเมนิอยา่งไร?

ความเก่ียวข้องและส าคัญ จุดมุ่งหมายของรายวชิา

ผลลพัธก์ารเรยีนรู้ การประเมินและส่ิงสนับสนุน

รายวิชานี้จะประเมินความสามารถของคุณตามผลลัพธ์การเรียนรู้ (CLOs) โดย
ยึดหลักเส้นโค้งการเรียนรู้แบบก าลัง (learning curve by power law) จาก
หลักฐานการเรียนรู้

การสอบ (examination) การสอบถูกใช้เพื่อประเมิน CLO-1 ถึง 
CLO-4 ซึ่งประกอบด้วยแบบทดสอบ (test) การรายงานด้วยวาจา 
(oral report) และการอภิปรายเชิงลึก (probing discussion)

งานมอบหมายเพื่อการเรียนรู้ (assignment) (ดูหัวข้องาน
มอบหมายเพื่อการเรียนรู้มีอะไรบ้าง?)
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คุณจะมส่ิีงสนับสนุนอะไรบ้าง?

ความเก่ียวข้องและส าคัญ จุดมุ่งหมายของรายวชิา

ผลลพัธก์ารเรยีนรู้ การประเมินและส่ิงสนับสนุน

รายวิชานี้จะสนับสนุนให้คุณบรรลุผลลัพธ์การเรียนรู้ (CLOs) ทักษะ และ
อุปนิสัยจิต ดังนี้

เว็บไซต์รายวิชา ที่ที่คุณจะดาวน์โหลดเอกสารต่าง ๆ เช่น งานมอบหมาย 
ไฟล์ excel เอกสารประกอบการเรียนเพิ่มเติม รวมทั้งลิงค์ไปยังเกณฑ์
ประเมินที่เกี่ยวข้อง

Google classroom ที่ที่คุณจะส่งงานมอบหมาย หรือพูดคุย
แลกเปลี่ยนกับผู้สอนและเพื่อนร่วมชั้นเรียน

http://pichet-pinit.in.th/mte-436/
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แนวคิดส าคัญ
เก่ียวกับกลศาสตรเ์ครื่องจกัรกล
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ผังสาขากลศาสตรว์ศิวกรรม

กลศาสตรว์ศิวกรรม 
(Engineering Mechanics) 

กลศาสตรข์ ง ข ง 
 Mechanics of Solids  

กลศาสตรข์ ง  ล 
 Mechanics of Fluid  

กลศาสตรข์ งวตั   ข ง กร ง 
 Mechanics of Rigid Bodies  

กลศาสตรข์ งวตั    ล    ร      
 Mechanics of Deformable Bodies  

ส ิต ศาสตร ์
(Statics) 

 ลศาสตร ์
 Dynamics  

 ล ศาสตร ์
 Kinematics  

 ล  ลศาสตร ์
 Kinetics  

กลศาสตรข์ งวสั    วาม ข ง รงข งวสั   
 Mechanics of Materials/Strength of Materials  

     ส า         *
 Theory of Elasticity  

     ส า  ลาสติก*
 Theory of Plasticity  

ข ง  ล   ม ติ 
 Ideal Fluids  

 

ข ง  ล     
 Viscous Fluids  

ข ง  ล    ั ตัว    
 Compressible Fluids  

ส ิตศาสตรข์ ง  ล 
 Fluid Statics  

 ลศาสตรข์ ง  ล 
 Fluid Dynamics  

 ล ศาสตร ์
 Kinematics  

การ  ก    ิ  ส ว   ร   ง กัร 
 Design of Machine Element  

ขั  ส ง: การ ร   กต์ 

กลศาสตรข์ งวสั  ขั  ส ง*
 Advanced Mechanics of Materials  

ขั       า  

ขั  กลาง 

  สิกส์ 
(Physics) 

ขั  ส ง ขั  ส ง ขั  ส ง 

* รายวชิากลศาสตรข์องวสัดุข้ันสูง ทฤษฎีสภาพยืดหยุ่น และ
ทฤษฎีสภาพพลาสติกมกัจะเป็นรายวชิาระดับบัณฑิตศึกษา 
อย่างไรก็ตามเน้ือหาบางส่วนในกลศาสตรข์องวสัดุขั้นสูงหรอื
ทฤษฎีสภาพยืดหยุ่นอาจถูกน ามาสอนในระดับปรญิญาตรี

สาขา/รายวชิาด้ังเดิม

การประยุกต์ใช้

การอา้งองิเนื้อหา

กลศาสตรข์อง
เครื่องจกัรกล
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     กล ก ล   ร   ง กัรกล 

วทิยาศาสตรป์ระยุกต์ ท่ีถกูใชเ้พื่อศึกษา
ถึงความสัมพนัธร์ะหวา่ง เรขาคณิต
และการเคลื่อนท่ี ของชิน้ส่วนในกลไก
และเครื่องจกัรกล และแรงท่ีท าใหเ้กิด
การเคลื่อนท่ีน้ัน

เรขาคณิตและการเคลื่อนท่ีของลูกสูบ 
ก้านสูบ และเพลาข้อเหวีย่งต้องมี
ความสัมพนัธแ์ละท านายได้ ณ ชว่งเวลา
หน่ึง ๆ

  ว ิ ส า ัญ
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     กล ก ล   ร   ง กัรกล 
ส าคัญอย่างไร? 

ชว่ยใหเ้รารู.้..

ความสัมพนัธก์ารเคลื่อนท่ีระหวา่งลูกสูบ
ก้านสูบ และ เพลาข้อเหวีย่ง

ขนาดของลูกสูบ  ความสูง * ความยาว
ก้านสูบ และรศัมีเพลาข้อเหวีย่ง

ความเรว็ของเลื่อนไหลและภาระท่ีผิว สัมผัส

  ว ิ ส า ัญ

 ส  ผ า ศ   ์กลางข งล กส   เป็นเรื่องของการออกแบบ
ท่ีจะท าใหร้บัความดันท่ีเกิดจากการขยายตัวของแก๊สท่ีลกุเผาไหม้และ
เปลีย่นเป็นแรงดันท่ีส่งผ่านไปยังก้านสูบและเพลาข้อเหวีย่งต่อไป
ชิน้ส่วนแข็งเกรง็ คือ ชิน้ส่วนท่ีไม่เปลีย่นแปลงรปูรา่ง 

*
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กล ก ล   ร   ง กัรกล
คืออะไร? 

กลไก  mechanism 

การรวมกันของชิน้ส่วนแข็งเกรง็  rigid 
link  ในรปูแบบหรอืลักษณะเฉพาะเพื่อให้
เกิดการเคลื่อนท่ีสัมพทัธ ์ relative  ระหวา่ง
ชิน้ส่วนแข็งเกรง็เหลา่น้ัน

เครื่องจกัร
กลุ่มของกลไกท่ีถกูประกอบเข้าด้วยกันและ
ถกูใชใ้นการส่งผ่านแรงหรอืก าลังเพื่อ
การท างานอย่างใดอย่างหน่ึงตามต้องการ

 ิ  ส ว  ข ง กร ง      ิ  ส ว     ม   ล      ลงร  ร าง 
ในความเป็นจรงิ ชิน้ส่วนจะเปลีย่นรปูรา่งไปเน่ืองจากภาระท่ีมากระท า 
โดยลกัษณะท่ีเปลีย่นไปน้ีจะมีค่ามากหรอืน้อยเท่าใดก็ข้ึนอยู่กับ
การออกแบบเก่ียวกับรปูรา่งและวสัดุ ดังน้ัน ค าเรยีกท่ีถูกต้อง
ควรจะเป็น  ิ  ส ว ต า  รง

ตามต  งการ หมายถึง ต้องสามารถท างานได้ตามท่ีได้
ออกแบบไว้

  ว ิ ส า ัญ
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การ ล         งิ ส   (translation) เป็น
การเคลื่อนท่ีท่ีจุดทกุจุดท่ีอยูบ่นวตัถหุรอื
ชิน้ส่วนเดียวกันจะเลื่อนท่ีไปพรอ้มกันโดยท่ี
ระยะหา่งระหวา่งจุดคู่หน่ึง  ๆมีค่าคงท่ีและแนว
เส้นเลื่อนท่ีของจุดทกุจุดขนานกันเป็นแนวตรง

การ ล         งิม ม เป็นการเคลื่อนท่ีท่ีลักษณะ
คล้ายกับการเลื่อนท่ีเชงิเส้น เพยีงแต่แนวเส้น
เลื่อนท่ีน้ันจะเป็นเส้นโค้งท่ีขนานกันไป

การ ม   (rotation) เป็นการเคลื่อนท่ีจุด
ทุกจุดจะมแีนวเส้นเลื่อนท่ีเป็นเส้นโค้งรอบจุด
คงท่ีเดียวกัน

การ  ล          ผสม (planar/combined 

motion) เป็นการเคลื่อนท่ีอนัเกิดจาก
การเคลื่อนท่ีท้ังสามหรอือยา่งน้อยสอง
ลักษณะรวมกัน

  ว ิ ส า ัญ
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   ม  ง มา ข งการศึก า ลศาสตร ์(Dynamics)
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       ว กร  ว การ  ก    างกล

   ม  ง มา ข งการศึก า ลศาสตร ์(Dynamics)


